
Bevezetés a lágy számítás 
módszereibe

Fuzzy irányítási rendszerek
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Felépítés
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Felépítés
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Szabálybázis

Fuzzifikálás Defuzzifikálás

Következtető gép

Bemenet
(megfigyelés) Kimenet



Szabálybázis szerkezete
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Példa: közlekedési lámpa

5



Több dimenziós szabályok
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Több dimenziós szabályok
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A szabályok ábrázolása fuzzy relációkkal
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Nyelvi változó
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Mamdani-féle irányítási rendszerek
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Mamdani-féle irányítási rendszerek
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Mamdani-féle irányítási rendszerek



Mamdani-féle következtetés
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Mamdani-féle fuzzy irányítási rendszerek
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Mamdani-féle fuzzy irányítási rendszerek
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Defuzzifikációs módszerek
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Súlypont módszer (COG)

17



Geometriai középpont módszer 
(COA)
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Maximumok közepe módszer 
(MOM)
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Középső maximum módszer 
(COM)

20


